S-   <^3.                Eiufaclie liarinonische Schwingungen.                 2
Nach einem bekannten Satze der Algebra1) kann man dur eine lineare Substitution zwei qiuidratische Formen gleichzeii so transtbrmiren, dass in jeder von ihnen nur die Quadrate d Variablen vorkommen. Sind die Formen definit und positiv, liaben alle diese Quadrate positive Goefiicienten, die man fur cl erne dor beiden Formen noch willkiirlich, etwa gleicli 1 annehmi
Wendet man   diesen Satz auf die Functionen T mid V a so   ergicbt sich, class man an Stelle der Coordinate!! ql^ $2, ... e.m undercs System von Coordinatcn Qt, $2, ... QH einfuhren kan in  dem die Functionen T und V die  einfache Form annelime
22'=    «r+    «;' + •••+    C
2 V = M? Q? - *»f Qf + - • • + ml Ql,
und darin sind die >m^ mj ... ni% die Wurzeln der Gleichung (' Man sieht hioraus, dass, wenn V und jf7, wie wir angenommi liahen, positive definite Formen sind, die Wurzeln dieser Gleichui alle re ell und positiv sind, und dass also die qh nach ( perlodische Functionen der Xcit sind. Wcnn diese Wurzeln al von einander versehieden sind, so sind die Q^ Q%, ... Qn dur< <lit^ in (8) liegomle Forclerung als lineare Functionen derVariabL qt , r/o,...^ eindoutig bestimmt. Es konnon abor au< fjloicho Wurzeln vorkommen, und dann giebt es unendlich vie Iksstimniungsartou dieser linearen Functionen.
Die Variablen Q^ Q^ ... heiasen nach Ilayleigh nor ma' Coord in a ton des Systems. Sie sind daelurch atisgezoiclmi dass clio, einfachen ba,rmoiiiscben Scliwingungen nur je eine dies Variablen verlindern. Fiir clieso Variablen werden die Differentia gleicliungen (3)
mid dalior